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ÚVOD 

Skriptá Technické mechanika - návody na cvičenia, sú určené hlavne pre poslucháčov 

technickej fakulty dennej a kombinovanej formy štúdia na SPU v Nitra. Štruktúra učebnej 

pomôcky striktne rešpektuje predpísaný obsah, ktorý je daný súčasnými akreditačnými 

dokumentami. Obsahová náplň je prispôsobená aktuálnym študijným programom na 

Technickej fakulte SPU v Nitre. Úlohou predkladanej publikácie je poskytnúť študentom 

vhodnú pomôcku pri ich štúdiu a zároveň poskytnúť oporný bod pre pedagógov, ktorí sa 

podieľajú na pedagogickom procese predmetu technická mechanika. Skriptá sú vhodné aj pre 

online formu štúdia, keďže učebný text je tvorený hlavne vyriešenými metodickými 

ukážkami, ktoré sú riešené analyticky, graficky a aj pomocou programov GNU 

Octave, SciLab a OpenModelica, ktorých algoritmy sú dostupné v dokumentovom serveri 

UIS a na GitHube. Skriptá sú rozdelené na tri časti a to statika, kinematika a dynamika. 

Veľká väčšina úloh je prevzatá z praktických problémov konštruovania a v prípade 

teoretického výkladu danej problematiky sú podmienky výpočtu idealizované z dôvodu 

zjednodušenia riešenia. Teoretické odvodenia sú uvedené v učebnici Technická mechanika. 

Do učebnej pomôcky sme v rámci príloh zahrnuli aj základný prehľad matematických metód 

a základy práce s programom GNU Octave. Použité programy sú voľné dostupné a sú zdarma 

a preto ich funkčnosť nie je zaručená! V publikácii boli použité literárne zdroje voľne 

dostupné cez sieť Eduroam z databáz Knovel.com a link.springer.com, prípadne iné voľne 

dostupné učebnice.  

 Na tomto mieste sa chcem poďakovať recenzentom za dôslednú kontrolu predkladanej 

publikácie ako aj Vydavateľstvu SPU v Nitre za korektnú spoluprácu. V prípade 

výskytu chýb,  preklepov, alebo nefunkčných algoritmov, budem každému čitateľovi 

vďačný ak ma upozorní na:  jozef.redl@uniag.sk. alebo patrik.kosa@uniag.sk. 

Vzhľadom na programátorskú chybu v programe MS Office365 Word, môžu mať niektoré 

vzorce rozdielnu veľkosť písma. 

Dúfam že predkladaná učebná pomôcka naplní svoje poslanie u každého študenta 

alebo pedagóga. 

Nitra, 2025 Autor
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