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1 UVOD

Vydanie skript z predmetu Teoria manipulacnej techniky, ktoré drzite v rukéach, obsahuje ako
teoretickt Cast’ rozdelent do 17-tich kapitol, tak aj vypoctovu cast’ (kapitola 19), kde st uvedené
vzorové riesenia vybranych prikladov z kazdej preberanej oblasti. Skript4 st uréené pre Studentov
Technickej fakulty na inzinierskom stupni Stadia, ktori maji uvedeny predmet zaradeny
vo svojom Studijnom plane a napomézu im k jeho tispesnému absolvovaniu.

V teoretickej Casti, kde na ivod st definované dopravné a manipulacné pojmy, su uvedené
zakladné teoretické rozbory strojov a zariadeni na kontinualnu manipuléciu s materidlom, a to ako
pasové, Clankoveé, zavesné, kapsové, hrablicové, retazoveé a zavitovkové dopravniky, tak aj spadové
7I'aby a lozné trate. Dalej st definované stroje a zariadenia na cyklickat manipulaciu s materialom,
a to zdvihaky (hrebenové, skrutkové, hydraulické a pneumaticke), kladkostroje, vytahy a Zeriavy.
V zavere tejto Casti su eSte uvedené dopravné voziky, nakladace azdkladné informécie
z problematiky manipulatorov a priemyselnych robotov.

Vzorové rieSenia prikladov sa nachadzaja v kapitole ,,Vypoctova Cast™, ktora je rozdelena
do dvanastich podkapitol a obsahuje celkom 19 prikladov. Kazdy priklad obsahuje konkrétne
zadanie, postup rieSenia, teoreticky rozbor a vzt'ahy potrebné pre vypocet pozadovanych velicin.
Priklady st zamerané na prehibenie teoretickych vedomosti a ziskanie praktickych skasenosti
pri rieSeni konkrétnych uloh z danej oblasti manipulacne;j techniky.

Ucebné texty umoznia Studentom podstatné skvalitnenie individudlnej pripravy a Gspesné
zvladnutie predmetu.

Recenziu rukopisu skript urobili prof. Ing. Anton Zikla, CSc. a doc. Ing. Jozef Dud’ak, CSc.
Uprimne im d’akujem za vynaloZenti nimahu a éas straveny pri podrobnom prestudovani textu
a pripomienky, ktoré prispeli ku skvalitneniu publikacie. Za technickii pomoc pri spracovani
obrazkov d’akujem Ing. Janovi Tirolovi, PhD. a Ing. Rastislavovi Kollarikovi.

Srde¢ne d’akujem kolektivu Vydavatel'stva SPU v Nitre za pomoc pri zostaveni publikacie,
spolupracovnikom na katedre a vSetkym, ktori prispeli k vydaniu tejto publikacie.

Nitra, 2024 Autor
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